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ООО «АРМОСОФТ» - резидент
Парка высоких технологий

Титульный проект: автоматизированная система мониторинга и раннего
обнаружения ландшафтных и лесных пожаров «Лесной Страж»

О компании ООО «АРМОСОФТ»
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Описание
Система «Агрономика» - это программно-аппаратный комплекс, объединяющий в себе системы машинного
зрения, комплексы спутникового мониторинга транспорта, геоинформационные системы, серверные
платформы, системное и специализированное программное обеспечение, автоматизированные рабочие
места, беспилотные летательные аппараты, средства обеспечения безопасности и каналы передачи данных.

Цель
Создание инструмента, повышающего эффективность управления сельскохозяйственными предприятиями за
счет оперативности, достоверности, неизменности получаемой информации на различных уровнях принятия
управленческих решений, за счет минимизации человеческого фактора и благодаря автоматизации
процессов контроля и информирования руководителей процессов по основным показателям.

Назначение
Внедрение прогрессивных технологий управления, современных методов контроля производственных
процессов, оптимизация и автоматизация отдельных операций. Платформа используется для эффективного и
прибыльного земледелия с помощью внедрения инновационных технологий, удаленного мониторинга
сельхозтехники и полей, планирования, учета и анализа полевых работ, контроля урожая, расхода топлива,
контроля целевого использования техники и земельного фонда. 
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Пилотный проект
Система «Агрономика» реализуется на базе КСУП «Крупец», по
адресу: Гомельская область, Добрушский район, агрогородок
Крупец, на основании Соглашения о сотрудничестве от 01.06.2023
года, подписанным между Добрушским районным исполнительным
комитетом и ООО «АРМОСОФТ».
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Структура системы «Агрономика»

Система мониторинга 
на базе БПЛА

Центр обработки данных

Автоматизированные 
рабочие места

Внешние
автоматизированные

информационные
системы

Система GPS/ГЛОНАС мониторинга
транспортных средств
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АРМ оператора «Агрономики» в режиме «Оперативный мониторинг». Слой «Спутниковый снимок».



АРМ оператора «Агрономики» в режиме «Оперативный мониторинг». Слой «Административная карта».
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Местонахождение
траспорта

Маршруты движения
транспорта за сутки

Местонахождение камер
видеонаблюдения

Ортофотопланы
БПЛА

Геозоны полей

Трансляция с камер
видеонаблюдения

События модуля
кормления
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Модуль кормления
Автоматизирует процесс контроля за фактическим
выполнением технологических процессов по кормлению
крупного рогатого скота. Все события фиксируются с
помощью систем машинного зрения и обрабатываются
алгоритмами видеоаналитики по заданным параметрам.

Пример работы видеоаналитики. Тип объекта «Трактор с кормораздатчиком».
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АРМ оператора «Агрономики» в режиме «Модуль кормления КРС».

Видеофиксация начала и завершения
кормления стороны прохода сарая

События для
обработки

Инструменты для
обработки событий



Пример отчета по
предприятию,

формируемого системой
после обработки

оператором событий в
модуле кормления КРС. 
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Пример отчёта в
развернутой форме. 
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Модуль видеонаблюдения
Программно-аппаратный комплекс принимает, записывает и
отображает информацию с камер видеонаблюдения,
установленных в местах контроля производственных процессов,
а также выполняется анализ материалов с помощью  
видеоаналитики, с использованием технологии нейронных
сетей. Комплекс решает задачи контроля сотрудников, техники,
выполнения ими рабочих операций, соблюдения норм
техпроцессов и фиксации отклонения от заданных параметров.
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Трансляция с камер
видеонаблюдения

Пример настройки зон видеоаналитики
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Модуль спутниковый мониторинг
Осуществляет контроль и предоставляет в режиме реального
времени информацию о местонахождении техники, маршруте
движения, а также о необходимых параметрах работы её
основных узлов и механизмов (оборотах двигателя, напряжении
бортовой сети, моточасах и т.д.). 
Операторам предоставляется информация о местонахождении
техники, маршрутах передвижении, режимах эксплуатации,
расходе топлива, отработанных моточасах. Маршрут комбайна

при обработке поля

Расчет размера
обработанной площади

Маршруты движения
техники за сутки



Модуль управления БПЛА
Предназначен для оперативного контроля за состоянием
поверхности земли на полях и дополнительного контроля
качества полевых работ. В системе применяются
квадрокоптеры, которые производят ортофотосъёмку местности
и загружают полученные фотографии в Систему с наложением
на спутниковые карты. Использование снимков позволяет
анализировать эффективность обработки полей и оперативно
принимать решения по устранению обнаруженных недостатков. 
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Спутниковый слой Яндекс.Карты

Сформированный с помощью
БПЛА ортофотоснимок 

Спутниковый слой
Яндекс.Карты

Сформированный с помощью
БПЛА ортофотоснимок 

Инструмент расчета
площади
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АРМ оператора «Агрономики» в режиме «Модуль отчетов».

Отчет о пробеге
транспорта за период

Отчет о простоях
транспорта за период

Отчет об обработанных площадях
полей за период

Отчет о кормлениях КРС,
подтвержденных оператором

Отчет об обработанных площадях
полей транспортом за период




